Beti Delta PLC Egitim Seti tizerinde kullanilan donanimlar

Delta marka DVP20SX211T Model PLC

DVP16SP11T Genisleme yuvasi

DOP-B07S411 7” Operator Paneli

DELTA PLC EGITiM SETi KITAPCIGI
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PLC CPU’ sunu lizerindeki baglantilarin tamami Beti Delta PLC setinin (izerine tasinarak mekanik
olarak PLC ye bir zarar gelmesi engellenmistir.
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9 Adet 24Volt ve 9 Adet Ground terminalleri, PLC baglantilarinda kullanilmak tizere set lizerine
¢ikartilmistir.

Operator panelinin PLC ile baglantisi set icerisinden yapilmis olup, Operatdr panelinin USB portu ve
RS485 portu setin yan tarafindan disariya ¢ikariimistir.



1- ANAHTAR VE BUTONLAR DEVRESI

Delta PLC'nin giris devresi olarak kullanilir. PLC’nin S/S girisi GND ye baglanmalidir. On-Off
anahtar On konumuna getirildiginde PLC nin ilgili girisine kalici olarak 24Volt gelir. Push Buton’a
basildiginda basma siresi boyunca PLC'nin ilgili pinine 24Volt gelir.
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ANAHTAR / BUTON DEVRESI

Sekil 1.1 PLC Egitim Seti Anahtar Buton Devresi
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Sekil 1.2 Anahtar Buton Devre Semasi

Sekil 1.2 deki semada S1 kalici butonu (toggle switch), S2 ise bas-¢ek (push button)
gostermektedir. Her iki sarttan biri yerine getirildiginde PLC'nin girisi HIGH olur ve LED yanar.



2- ROLE DEVRESI

Delta PLC’nin ¢ikis devresi olarak kullanilir. PLC’'nin UP gikisi VCC’ye, ZP cikisi GND’ye
baglanmalidir. Role bobininin bir ucu egitim cihazinin tasariminda VCC'ye baglanmistir ve
kullanici tarafindan degistirilemez. Réle bobininin diger ucu Egitim setinin YO-Y7 ¢ikislari olarak
kullaniciya birakilmistir. PLC nin ilgili gcikislar aktif edildiginde, ¢ikislar NPN oldugundan, PLC gikisi
“float” konumundan GND konumunda gececeginden rble bobini tzerinden akim gecer ve ilgili
role aktif olur.
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Sekil 2.1 PLC Egitim Seti Anahtar Buton Devresi
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Sekil 2.2 Role Devre Semasi



3-SINYALIZASYON DEVRESI

Delta PLC egitim seti ile yapilmis bir ¢ikis uygulamasidir. Bir kavsakta kullanilan 12 adet trafik
lambasini temsil eden bir uygulamadir. PLC CPU’nun cikislari 8 adet oldugundan Ek modiil gikislari
da kullanilmalidir. PLC’nin UP gikisi VCC'ye, ZP ¢ikisi GND’ye baglanmalidir. PLC gikislari Ledleri
temsil eden ilgili baglanti terminallerine (Y1 ledi Y1 terminaline) baglanmalidir.
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Sekil 3.1 PLC Egitim Seti Sinyalizasyon Devresi
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Sekil 3.2 Sinyalizasyon Devre Semasi

PLC nin ilgili cikislari aktif edildiginde, ¢ikislar NPN oldugundan, PLC cikisi “float” konumundan
GND konumunda gegeceginden LED Uzerinden akim geger ve ilgili LED aktif olur. PLC
programinda gerekli dongiiler ve gecikmeler ile bir kavsak kontroli saglanmis olur.



3- DC MOTOR VE ADIM MOTOR DEVRESI

ADIM MOTOR DC MOTOR
Sekil 3.1 Adim Motor ve DC Motor Devresi

a. ADIM MOTOR DEVRESI
Delta PLC Egitim setinin adim motor devresinde bir motor siiriicii karti kullanilmistir.
Surtict kartinin ¢alismasi igin gerekli olan gii¢ baglantilari ile adim motor baglantisi
set icerisinde yapilmis olup sadece DIR ve STEP pinleri kullanici kontroliine
birakilmigtir.
PLC nin ¢ikis pinleri kullanilarak gerekli kontroller saglanir. STEP baglantisi, motorun
doénmesi icin gerekli olan PWM sinyalini bekler. DIR baglantisi, motorun donus
yonina belirler.
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b. DC MOTOR DEVRESI
Delta PLC Egitim setinin DC motor devresinde 24Volt bir DC motor kullaniimistir. DC
Motorun DCM-A ve DCM-B olmak lzere iki terminal baglantisi mevcuttur. PLC’'nin UP
cikisi VCC’ye, ZP cikisi GND’ye baglanmalidir. DC motorun uglarindan birisi 24V
¢ikisina baglh iken diger ucu PLC gikislarindan birisine baglanir. Cikis aktif edildiginde
DC motor lizerinden akim gegisi saglanir ve motor ¢alisir.

power supj
poOW f




4- SENSOR DEVRESI

Delta PLC egitim setinin sensor devresi NPN ve PNP olmak

INDOKTIF SENSOR i Uzere, Kapasitif, Endiktif ve Optik sensérelerden
NPN w! olusmaktadir. Sensorlerin baglantilar direkt olarak PLC

egitim setinin Gzerine ¢ikartilmistir. Kapasitif ve Endiktif
w | sensorler li¢ uclu olup cikis pinleri NO (Normalde Agik)

o | gelmektedir. Optik sensor cikislari dort uglu olup hem NO
hem de NC (Normalde Kapal) pinlerine sahiptir.

o e Yapacagimiz uygulamaya gore PLC nin girislerine sensorleri
- i __I™ 1 baglayarak kullanabiliriz.
= L J « | NPN Baglanti icin;
NPN PNP __I™| S/S - 24Volta; NO,NC = X0,X7
OPTIK SENSOR — .
w!| PNP Baglanti igin;
— _——_  NPN
~| S/S-> GND; NO,NC - X0,X7
\ / |
— PNP w!| Seklinde kullaniimaldir. Sensérle aktif oldugunda sensér
NPN PNP *|  cikislari PLC nin tizerindeki LED lerden gézlemlenebilir.




